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前前言言  
 

 

概述 

本文档是 RK1808 加速棒的操作指南。RK1808 启动方式包括从 DDR, SPI Nor/Nand Flash, eMMC 启动。 

 

产品版本 

芯片名称 内核版本 

RK1808 4.4.1 

  

 

读者对象 

本文档（本指南）主要适用于以下工程师：  

 技术支持工程师  

 软件开发工程师 

 

修订记录 

日期 版本 作者 修改说明 

2019-08-01 V1.01 HL 增加从 SPI Nor/Nand Flash, eMMC 启

动的编译烧写步骤 

2019-06-28 V1.0.0 LJH  
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1 RK1808 固件编译与烧写 

1.1 SDK 获取 

RK1808_LINUX_SDK 下载命令如下：  

repo init --repo-url ssh://git@www.rockchip.com.cn/repo/rk/tools/repo -u  

ssh://git@www.rockchip.com.cn/linux/rk/platform/manifests -b linux -m  

rk1808_linux_release.xml  

关于 SDK 的详细描述请参阅: 

docs/SoC platform related/Rockchip_RK1808_Linux_SDK_Release_V1.0.0_20181227_CN.pdf。 

1.2 从 DDR 启动 

1.2.1 配置编译环境 

1808/sdk$ ./build.sh BoardConfig_rk1808_compute_stick.mk 

注意:  BoardConfig_rk1808_compute_stick.mk 文件中的 RK_KERNEL_DTS 要与实际使用的 RK1808 开发

板对应，本文档以 RK1808 EVB 的板子做验证，dts 选用 rk1808-evb-v10。 

 

1.2.2 编译 uboot 

1808/sdk$ ./build.sh uboot 

1.2.3 编译 kernel 

1808/sdk$ ./build.sh kernel 

1.2.4 编译 ramboot 

1808/sdk$ ./build.sh ramboot 

1.2.5 从 RK3399 下载固件到 RK1808 

1）进入 device/rockchip/rk1808/rk1808_compute_stick_tool/ 目录并执行./copy_rk1808_imgs.sh，将上面步
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骤生成的固件拷贝到该目录下。 

2）将 rk1808_compute_stick_tool 目录拷贝到 RK3399 的 tmp 目录下并将 npu_upgrade、

aarch64_release/upgrade_tool、x64_release/upgrade_tool 赋予可执行权限。 

3）将 RK3399 开发板与 RK1808 开发板通过 USB 相连。 

 

4）先按住 RK1808 开发板的 MASKROM 键后，再同时按下 RESET 键，经过 2S 后松开，使其进入

MASKROM 烧写模式（若 RK1808 从 DDR 启动，必须在 MASKROM 模式下烧写）。 

5）在 RK3399 的/tmp/rk1808_compute_stick_tool 目录下，执行命令下载固件到 RK1808。 

sudo ./npu_upgrade MiniLoaderAll.bin uboot.img trust.img boot.img 
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1.2.6 从 X86 下载固件到 RK1808 

1）进入 device/rockchip/rk1808/rk1808_compute_stick_tool/ 目录并执行./copy_rk1808_imgs.sh，将上面步

骤生成的固件拷贝到该目录下。 

2）将 rk1808_compute_stick_tool 目录拷贝到 X86 的 tmp 目录下并将 npu_upgrade、

arch64_release/upgrade_tool、x64_release/upgrade_tool 赋予可执行权限。 

3）将 X86 与 RK1808 开发板通过 USB 相连。 

 

4）先按住 RK1808 开发板的 MASKROM 键后，再同时按下 RESET 键，经过 2S 后松开，使其进入
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MASKROM 烧写模式（RK1808 从 DDR 启动，必须在 MASKROM 模式下烧写）。 

5）在 X86 的/tmp/rk1808_compute_stick_tool 目录下，执行命令下载固件到 RK1808。 

sudo ./npu_upgrade MiniLoaderAll.bin uboot.img trust.img boot.img 

        

1.3 从 eMMC 启动 

1.3.1 配置编译环境 

1808/sdk$ ./build.sh BoardConfig_rk1808_compute_stick_emmc.mk 

注意:  BoardConfig_rk1808_compute_stick_emmc.mk文件中 RK_KERNEL_DTS要修改成实际

 使用的 dts。 

1.3.2 编译 uboot 

1808/sdk$ ./build.sh uboot 

1.3.3 编译 kernel 

1808/sdk$ ./build.sh kernel 

1.3.4 编译 rootfs 

1808/sdk$ ./build.sh rootfs 

1.3.5 拷贝固件 

将编译后的固件拷贝到 rockdev 目录下。 

1808/sdk$ ./build.sh firmware 

1.3.6 烧写固件 

利用 SDK/tools/linux/Linux_Upgrade_Tool 目录下的 Linux 烧写工具烧写固件： 

  sudo ./upgrade_tool ul rockdev/MiniLoaderAll.bin 

  sudo ./upgrade_tool di -p rockdev/parameter.txt 

  sudo ./upgrade_tool di -u rockdev/uboot.img 

  sudo ./upgrade_tool di -t rockdev/trust.img 

  sudo ./upgrade_tool di -b rockdev/boot.img 

  sudo ./upgrade_tool di -rootfs rockdev/rootfs.img 
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sudo ./upgrade_tool rd 

   或者参考 Rockchip_RK1808_Linux_SDK_Release_V1.0.0_20181227_CN.pdf 文档利用 windows 烧写工具进

行烧写。 

1.4 从 SPI Nand/Nor Flash 启动 

1.4.1 配置编译环境 

1808/sdk$ ./build.sh BoardConfig_rk1808_compute_stick_sfc.mk 

注意:  BoardConfig_rk1808_compute_stick_sfc.mk 文件中 RK_KERNEL_DTS 要修改成实际使用的 dts。 

1.4.2 编译 uboot 

1808/sdk$ ./build.sh uboot 

1.4.3 编译 kernel 

1808/sdk$ ./build.sh kernel 

1.4.4 编译 ramboot 

1808/sdk$ ./build.sh ramboot 

1.4.5 拷贝固件 

将编译后的固件拷贝到 rockdev 目录下。 

1808/sdk$ ./build.sh firmware 

1.4.6 烧写固件 

利用 SDK/tools/linux/Linux_Upgrade_Tool 目录下的 Linux 烧写工具烧写固件： 

sudo ./upgrade_tool ul rockdev/MiniLoaderAll.bin 

sudo ./upgrade_tool di -p rockdev/parameter.txt 

sudo ./upgrade_tool di -u rockdev/uboot.img 

sudo ./upgrade_tool di -t rockdev/trust.img 

sudo ./upgrade_tool di -b rockdev/boot.img 

sudo ./upgrade_tool rd 

   或者参考 Rockchip_RK1808_Linux_SDK_Release_V1.0.0_20181227_CN.pdf 文档利用 windows 烧写工具进

行烧写。 
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2 RKNPUTool  

2.1 下载 

在 RK1808 SDK 根目录下，执行.repo/repo/repo sync 同步最新代码，RKNPUTool 在 sdk/external/目录下。 

2.2 编译 

进入 device/rockchip/rk1808/rk1808_compute_stick_tool/rknputools 目录，如果上位机是 ARM 执行: 

./make_linux_aarch64_tools.sh，X86 执行: ./make_linux_x86_tools.sh，执行成功会把可执行程序、资源与库文件

拷贝到 build 目录下。 

 

3 Demo 使用说明 

API SDK 的 Linux 目录下提供了两个使用 RKNN API 的 Demo，一个是基于 MobileNet 模型图像分类器 

Demo，另一个是基于 MobileNet-SSD 模型的目标检测 Demo。目前该 Demo 只适用于 64 位的 RK3399 和 X86 

Linux 系统，同时只提供 64 位的 rknn_api 库。 
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3.1 RK3399 使用 RK1808 加速棒 

3.1.1 使用步骤 

1）将 device/rockchip/rk1808/rk1808_compute_stick_tool/rknputools 目录，拷贝到 RK3399 的/tmp/

目录下，然后执行 linux.sh。 

2）在 RK3399 上以 root 权限执行 npu_transfer_proxy。 

 

3）将 RK3399 与 RK1808 通过 USB 线相连。 

4）在 RK3399 上新开一个窗口运行 rknn_mobilenet，成功会有如下打印： 

 

5）执行 rknn_ssd 成功会有如下打印，同时还会在 RK3399 的/tmp 目录下生成包含检测结果的

图像 out.jpg，可以导出 out.jpg 查看检测结果。 
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注意：本文档是基于 RK_EXCAVATOR_MAIN_V12（RK3399）开发板，运行 64 位 Debian 系

统验证（固件下载地址：https://eyun.baidu.com/s/3smEf8xn）。 

3.1.2 错误排查 

1）32 位 Debian 运行程序错误信息如下： 

 

2）USB 通信异常 错误信息如下： 
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先确认 USB 有没有连接好，在 RK3399 上用 lsusb 查看。再确认 RK1808 编译的 Buildroot 是

否有打开 BR2_PACKAGE_RKNPU_NTB=y。 

3.2 X86 使用 RK1808 加速棒 

3.2.1 使用步骤 

1）将 device/rockchip/rk1808/rk1808_compute_stick_tool/rknputools 目录，拷贝到 X86 的/tmp/

目录下，然后执行 linux.sh。 

2）在 X86 上以 root 权限执行 npu_transfer_proxy。 

3）将 X86 与 RK1808 通过 USB 线相连。 

4）在 X86 上新开一个窗口先 export LD_LIBRARY_PATH=/tmp，然后执行 rknn_mobilenet，执

行成功后会有执行时间和检测结果的打印。执行 rknn_ssd，执行成功后会有执行时间和检测结果的

打印，同时还会在/tmp 目录下生成包含检测结果的图像 out.jpg 可以打开 out.jpg 查看检测结果。 

注：该 Demo 在 Ubuntu16.04 64 位系统上验证通过，运行 Demo 成功的打印信息如 RK3399

平台。 

4 相关文档 

SDK/docs/SoC platform related/Rockchip_RK1808_Linux_SDK_Release_V1.0.0_20181227_CN.pdf。 

SDK/external/rknn-toolkit/doc/RKNN-Toolkit 使用指南_V1.1.0.pdf。 

SDK/external/RKNPUTools/rknn-api/RK3399Pro_Linux&Android_RKNN_API_V0.9.8_20190626.pdf。 

SDK/docs/Develop reference documents/NPU/ 

Rockchip_RK1808_Developer_Guide_Linux_RKNN_CN.pdf。 


